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Het verdient sterke aanbeveling om voor montage de motor in zijn geheel op te
laden. De voorkap kunt u eraf halen om de motor op te laden en zender te
koppelen. Na het laden en koppelen de stekker van het zonnepaneel aan de motor
koppelen en de voorkap terugplaatsen. Let daarbij goed op bij rolluiken dat de
draden in het zijgedeelte komen en niet in het lamellen gedeelte. Bij sommige
screens hangt de kabel met stekker blijvend buiten de kast, er is daar namelijk geen
plaats voor in de kast. Stop de kabel niet in de kast, deze zal afbreken - Afstellen van
de eindposities doet u na de montage.

Opladen van de motor

Als oplader enkel de DC-212 (12.6V) gebruiken.

De batterij is vol wanneer het lampje op de oplader DC-212 verandert van rood naar blauw.

Zorg ervoor dat tijdens de installatie de motor voldoende is opgeladen. Let er op dat de motor niet bediend wordt tijdens het opladen.

Stap 1 Het inlezen van de eerste zender/kanaal in het geheugen van de motor
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De P1 toets ingedrukt houden totdat het De STOP toets ingedrukt houden totdat Zender/kanaal
product op en neer beweegt en piept de motor 2x op en neer beweegt en 3x piept. is ingelezen.

Als er GEEN eindposities ingesteld zijn, zal het product in de puls / stap bediening bewegen. Ga dan naar STAP 2.
g Als er WEL eindposities ingesteld zijn, zal het product doorlopen naar zijn eindpositie. Ga naar STAP 4.
LET OP: Het kan zijn dat niet de juiste eindposities ingesteld zijn. Ga dan naar OPTIE A.

Stap 2 Aanpassen van de draairichting (Alleen als de draairichting niet klopt)
Alleen mogelijk als er geen eindposities ingesteld zijn, anders eerst Optie B (Wissen eindposities),

daarna pas Stap2.
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Druk OMHOOG en OMLAAG toets in, De draairichting van
totdat het product op en neer beweegt. de motor is goed.



Stap 3 Het instellen van de eindpositie

1. Stel de gewenste boven positie in.
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Zet het product met de BEDIENINGS- Druk OMHOOG en STOP toets tegelijk in. De gewenste boven-
toetsen, op de gewenste boven positie. Het product beweegt 2xop en neer en piept 3x. positie is ingesteld.
2. Stel de gewenste onder positie in.
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Zet het product met de BEDIENINGS- Druk OMLAAG en STOP toets tegelijk in. De gewenste onder-
toetsen, op de gewenste onder positie. Het product beweegt 2x op en neer en piept 3x. positie is ingesteld.

Stap4 Het instellen van de tussenpositie (Indien gewenst)
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Ga naar de Druk 1x P2 toets in. Druk 1x STOP toets in. Druk 1x STOP toets in.
gewenste Het product beweegt Het product beweegt 1x Het product beweegt 2x op en
tussenpositie. 1X op en neer en piept 1x. 0op en neer en piept 1x. neer en piept 3x ter bevestiging.

Houd STOP eerst 3 sec. ingedrukt, om naar de ingestelde tussenpositie te gaan.

Optie A Het bijstellen van de boven positie
Indien het bijstellen niet mogelijk is, gaat u naar Optie B, vervolgens naar Stap 3.
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Ga naar de reeds Druk tegelijk stop en omhoog Ga naar de nieuwe Druk tegelijk stop en omhoog toets
ingestelde boven- toets in, totdat de motor boven positie. in, totdat motor 2x beweegt en 3x piept.

positie. 1x beweegt en 1x piept.

Het bijstellen van de onder positie
Indien het bijstellen niet mogelijk is, gaat u naar Optie B, vervolgens naar Stap 3.
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Ga naar de reeds Druk tegelijk stop en omlaag Ga naar de nieuwe Druk tegelijk stop en omlaag toets
ingestelde onder- toets in totdat de motor 1x onder positie. in, totdat motor 2X beweegt en 3x piept.

positie. beweegt en 1x piept.



Optie B Het wissen van de eindposities

1x P2 1x AV 1x ¥ 1x AWV 1x P2 2x AV
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Druk 1x op de P2 toets. Druk op de omlaag toets. Druk 1x op de P2 toets. De eindposities zijn
Het product beweegt op Het product maakt 1x een Het product maakt 2x een nu verwijderd uit
en neer en 1x piept. op-neer beweging en 1x piept. op-neer beweging en 1x piept.  het geheugen.

Optie C Wissen tussenpositie
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Druk 1x P2 toets in. Druk 1x STOP toets in. Druk 1x STOP toets in.
Het product beweegt Het product beweegt Het product beweegt 1x op en neer
1x op en neer en piept 1x. 1x op en neer en piept 1x. en piept 1x ter bevestiging.

Optie D Nieuwe zender/kanaal inleren met behoud van eindafstelling.
Alleen mogelijk als de eindafstelling is ingesteld.

e = Reeds bestaande zender/kanaal @ = Nieuwe zender/kanaal
Methode 1

P2a tot ' 4 P2a tot A STOPbtot 2x AWV
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Druk P2 toets van a in. Druk P2 toets van a in. Druk STOP toets van b in. De zender b
Het product beweegt 1x Het product beweegt 1x Het product beweegt 2x is toegevoegd
op en neer en piept 1x. op en neer en piept 1x. op en heer en piept 3x.

Door bovenstaande te herhalen kunt u de nieuwe zender/kanaal weer verwijderen.

Methode 2
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Druk P2 toets van a in. Druk P2 toets van a in. Druk P2 toets van b in. De zender b
Het product beweegt 1x Het product beweegt 1x Het product beweegt 2x is toegevoegd
op en neer en piept 1x. op en neer en piept 1x. op en neer en piept 3x.

Door bovenstaande te herhalen kunt u de nieuwe zender/kanaal weer verwijderen.

Methode 3 (In geval dat de oude zender zoek of defect is)
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Druk P1 toets van a in of spanning op de Druk 1x STOP toets van b in. Het product De zender b
motor. Het product beweegt 1x op en beweegt 2x op en neer en piept 3x. is toegevoegd

neer en piept 2x.

Door bovenstaande te herhalen kunt u de nieuwe zender/kanaal weer verwijderen.



OptieE  Puls / stapbediening 1x AWV, piept 1x
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Druk OMHOOG en OMLAAG toets in, Druk 1x STOP toets.
totdat het product 1x op en neer beweegt.
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2x AV, piept 3x

Als de eindposities al zijn ingesteld, maar de draairichting klopt niet, dan kan dit nog
worden aangepast. Zijn er geen eindposities ingesteld, ga dan naar stap 2

Draairichting veranderen

P1, (10 sec.) 3= x A
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Druk P1 en houd vast, totdat het product De draairichting
voor de 3¢ x op en neer beweegt en 3x piept. is veranderd.

Resetten naar fabrieksinstellingen

P1, (14 sec.) 4¢ x A
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Druk P1 en houd vast, totdat het product Reset naar fabrieksinstellingen.
voor de 4¢ x op en neer beweegt en 4x piept.
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Extra functies P1 toets Te gebruiken zonder zender als bedieningsknop

1x P1
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I:/ 8 - Het product gaat omhoog, stopt of gaat omlaag bij

indrukken P1, alleen als de eindposities ingesteld zijn.

Druk 1x P1 op de motor in.

Uitschakelen van de ontvanger

P1, (6 sec.) 2¢ x AWV
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Druk P1 en houd vast, totdat het product De ontvanger is
voor de 2¢ X op en neer beweegt en 2x piept.

uitgeschakeld.
Om de ontvanger weer te activeren, dient u P1 1x kort in te drukken.



